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Modulkategorie

O Erweiterte theoretische Grundlagen

M Technisch-wissenschaftliche Vertiefung

O Kontextmodule

Lektionen

M 2 Vorlesungslektionen und 1 Ubungslektion pro Woche

O 2 Vorlesungslektionen pro Woche

Kurzbeschreibung /Absicht und Inhalt des Moduls in einigen Séatzen erklaren

Dieses Modul bringt Konzept-, Dimensionierungs- und Entwicklungsmethoden im Bereich Regelung von Antriebssystemen.

Ziele, Inhalt und Methoden

Lernziele, zu erwerbende Kompetenzen

Nach dem Abschluss dieses Moduls, sind die Studierenden in der Lage:

- Das dynamische Verhalten eines Antriebsystems zu analysieren

- Die Regelung eines Antriebsystem zu konzipieren und dimensionieren

- Einen Antrieb in ein mechatronisches System zu integrieren.

Modulinhalt mit Gewichtung der Lehrinhalte

Elektromotorantriebe (DC-, BLDC-, Synchron-, Asynchron-, Schritt-, Reluktanz-Motoren).

Antriebsauslegung von der Energiequelle durch bis zum mechanischen Prozess: Modellierung, Dimensionierung, Einstellung
Auswabhl von Fallbeispielen aus dem Industriebereich

Vorwort des Kursdatei: http://moodle.msengineering.ch/course/view.php?id=35

Inhalt

- Prasentation, Modulbeschreibung, Organisation

- Einfuhrung Antriebsysteme

- Assessment: Modellbildung und Simulation eines Antriebsystem mit MATLAB/Simulink.
- Alternative Antriebsldsungen



http://moodle.msengineering.ch/course/view.php?id=35
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Antriebsldésungen mit DC- und BLDC-Motor
- Dynamische Bewegungsbeschreibung

- Modellierung (Matlab und Simulink)

- Geber und Leistungselektronik

- Getriebe

- Kaskade Regelung von Antriebssystemen

- Synchron Motor
- Asynchron-Motor
- Schrittmotor, Reluktanzmotor

Fallbeispiele, Auswahl aus bestimmten Industrie-Bereichen

Lehr- und Lernmethoden

Frontal-Unterricht

Fallbeispiele

Ubungen (MATLAB)

Voraussetzungen, Vorkenntnisse, Eingangskompetenzen

Grundkenntnisse der Regelungstechnik auf dem Bachelor-Niveau

Gute Kenntnisse von MATLAB und Simulink

Laptop mit installiertem MATLAB /Simulink
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Scripts auf Moodle (Link auf Seite 1)

Leistungsbewertung

Zulassungsbedingungen fur die Modulschlussprufung (Testatbedingungen)

kein

Schriftliche Modulschlussprifung

Prifungsdauer : 120 Minuten

Erlaubte Hilfsmittel: Modulunterlagen, Formular, Taschenrechner, PC mit Matlab / Simulink
(Kommunikationsmittel sind verboten).



